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Numero Ordine: ADA1429
Hersteller: Adafruit
Herkunftsland: USA
Zolltarifnummer: 85423111
Gewicht: 0.007 kg

Fir alle da drauf3en, die 24 PWM-Kanale steuern wollen, wir griiRen Sie! Wir méchten lhnen auch dieses Breakout-Board fiir den
TLC5947 PWM-Treiber-Chip ans Herz legen. Dieser Chip kann 24 separate Kanale mit 12-Bit-PWM-Ausgang steuern. Dieses Board
wurde fir die Ansteuerung von LEDs entwickelt (und ist ideal dafirr), ist aber nicht fir die Ansteuerung von Servos geeignet.

Es werden nur drei "SPI"-Pins benétigt, um Daten zu senden (unsere Arduino-Bibliothek zeigt, wie Sie beliebige digitale
Mikrocontroller-Pins verwenden kdnnen). Das Beste ist, dass das Design komplett modulierbar ist. Solange genug Strom fiir alle
Boards vorhanden ist, kdnnen Sie so viele Boards aneinanderreihen, wie Sie mdchten, wie eine kleine Spur von blauen PCBs, die sich
in den Sonnenuntergang erstrecken. Jeder der 24 Ausgange ist Konstantstrom- und Open-Drain-Ausgang. Sie konnen mehrere LEDs
in Reihe ansteuern, mit einer V+ Anodenversorgung von bis zu 30V. Wenn Sie etwas ansteuern wollen, das einen digitalen Eingang
bendtigt, missen Sie einen Pullup-Widerstand vom Drive-Pin zum Logikpegel verwenden, um die volle Wellenform zu erzeugen.

Ein Widerstand wird verwendet, um den Strom fiir jeden der Ausgange einzustellen, der konstante Strom bedeutet, dass die LED-
Helligkeit nicht variiert, wenn die Stromversorgung einbricht. Wir verwenden einen 3,3K-Widerstand fir etwa 15mA, aber Sie kénnen
einen Durchsteckwiderstand dartber [6ten, wenn Sie diesen Wert andern mochten. Im TLC5947-Datenblatt finden Sie Details zu den
Widerstands-/Stromwerten.

Wir haben ein paar Extras beigelegt, um diese Platine einfach zu machen: einen langlebigen 5V-Low-Dropout-Regler (mit
Verpolungsschutz, falls Sie ihn mal verkehrt herum einstecken), eine griine Power-Good-LED, vier Befestigungsldécher und einen
Stromeinstellwiderstand. Ein Stlick 0,1"-Stiftleiste ist auch dabei, damit Sie es anléten und in ein Breadboard stecken kénnen.

Zur Verwendung: Versorgen Sie V+ mit 5-30VDC, und verbinden Sie Masse mit der gemeinsamen Masse. Dann senden Sie 3-5V
logische SPI-Daten auf DIN (data in), CLK (clock) und LAT (latch). Wenn Sie alle Ausgange schnell abschalten méchten, heben Sie
den OE-Pin an - er wird auf low gezogen, um die PWM-Ausgange zu aktivieren. Unsere Arduino-Bibliothek hilft Ihnen, mit blinkenden
LEDs zu arbeiten, installieren Sie sie und fiihren Sie den Beispielcode mit der notierten Pin-Konfiguration aus.
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