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myCobot Pro - Luftparallelgreifer, ohne Luftkompressor

Numero Ordine: MYC-P-PGRI
Hersteller: Elephant Robotics
Herkunftsland: China
Zolltarifnummer: 84662098
Gewicht: 1 kg

myCobot Pro Luft-Parallelgreifer können schnell reagieren und haben eine hohe Greiffrequenz. Passend für myCobot pro 320,
myCobot pro 600. Er kann in den Bereichen Werkstücktransfer, Be- und Entladen von Werkzeugmaschinen, Montage und
Zusammenbau sowie im experimentellen Unterricht eingesetzt werden.

Features

Präzise Kraftkontrolle und flexibler Griff
Kleine Größe und platzsparende Installation
Einfach zu integrieren, einfach zu benutzen
Einfache und robuste Roboterhand
Volle Kontrolle und vielseitiger Greifer

Zylinderblock 6mm 10mm 16mm 20mm
Breite des Führungslagers 5 7 9 12

Art der Ausfürhung Zweiwege
Mindestdruck 0,15MPa 0,06MPa 0,05MPa

Maximaler Druck 0,7MPa
Arbeitsumgebung Ohne Magnetschalter: -10~+70°C, Mit Magnetschalter: -10~+60°C

Kolbengeschwindigkeit 50-500mm/s
Zulässige Energie (J) 0.0125 0.025 0.05 0.1

Puffer Gummipuffer an beiden Enden

Weitere Bilder:


